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PROJE OZETI:

Bu projede Android yiikli akilli telefonumuzun Bluetooth 6zelligi ile kontrol
edebildigimiz bir araba yapacagiz. Arduino igerisinde yazdigimiz kod ve yapmis
oldugumuz APK uygulamasiyla araci uzaktan kontrol edebiliyoruz. Yarigsmalarda
istenen gorevleri eksiksiz yapilmasi i¢inde ayrica sase tasarimi ve agirlik

hesaplamalar1 yapiliyor.

Aracin Donamim Bilesenleri : (1 arac icin gecerli)
e ARDUINO UNO, 1 adet
e [.298D Motor Siiriict, 2 adet
e DC Motor, 4 adet
e 12V Gerilim Kaynagi, 1 adet
e Android Telefon, 1 adet
e HCO06 Bluetooth Modiilii, 1 adet


https://www.robotistan.com/kablolu-hc06-bluetooth-serial-modul-karti-hc06-bluetooth-to-serial-port-m

Arazi Aracina Ait Goriintiiler




Araclarin Boyutlari;

Sase: 25 X 16 cm

Tekerlek: Cap 13 cm, Genislik 6 cm
Motor: Cap 37 mm, Saft-Mil Cap1 6 mm



Katildigimiz Yarismalar ve Kazandigimiz Odiiller
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