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TASIYICI SISTEMLER iCiN ELEKTRONiK DENGELEME
(STABILiZASYON) VE KONTROL MODULU

(Not: Sunulmakta olan bu proje, T.C. Bilim, Sanayi ve Teknoloji Bakanhgi tarafindan,

2012 yili itibariyle, Teknogirisim Sermaye Destegi kapsaminda desteklenmektedir.)

Uzerinde yiik damperi bulunan kamyonet, kamyon, tir cekicisi/dorsesi gibi her tir
taslyicl aragta; Ozellikle yuk bosaltma islemi sirsinda; hatali yikleme, zeminin
bozuk/egik olmasi, zeminde olusan ani ¢gokmeler vb. gibi durumlarda, yan yatma veya
devrilme olaylar gergeklesebilmektedir. Boylesi durumlarda, yan yatmis araca ulasip
damperi aragtan ayirmak, araci yatik durumdan kurtarmak, yatmis araci gerekirse
¢ekmek ve devrilmis damperi onarim igin servise tagimak gerekmektedir. Arag suriictisu
devrilmeyi Onlemek igin diiz zemini temin etmek Uzere surekli ileri-geri manevra
yapmak ve yine zeminde olusacak ani ¢gkmelere karsi strekli tetikte beklemek zorunda
kalmaktadir. Bu da buyiik miktarda zaman ve is giici kaybi ile maddi kayiplara neden
olmaktadir.

Sekil 1. Devrilmis bir damperli kamyon goruntusu.

Glnumuzde tasiyici araglarda farkl tiplerde dingil sistemleri kullaniimaktadir. Bazisinin
kontrolu strict kabini igerisinden elektronik butonlarla yapilabildigi gibi, bazisi da
saseye monte edilmis durumdaki mekanik vanalar ile kontrol edilebilmektedir. Bu
sistemlerin genel amaci, arag ytklendigi zaman yere yaklasmasini engellemek, arag
yuksekligini dikey olarak sabit tutmaktir. Bunun yaninda bir veya daha fazla dingili
yukari kaldirmak suretiyle aracin bos oldugu durumlarda, yakittan tasarruf edilmesini
saglamak; ayni zamanda lastiklerin asinmasini da azaltmaktir. insaat sektériiniin gok
canh oldugu Ulkemizde, yaygin olarak kullanilmakta olan damperli dorse (treyler) gibi
bir gekiciye baglanan araglarda, yatay dengeyi saglamaya yonelik aktif bir sistem
bulunmamaktadir. Aracin dengesi, dingil sisteminin bikilmez yapisi ile saglanmaya
calisiimakta, bu diiz zeminde ise yaramakta fakat engebeli arazi kosullarinda aracin yan
yatmasina veya devrilmesine engel olamamaktadir.

Sekil 2. Bir dingili yukari kaldirilmig damperli treyler.

Bilinen sistemler, tasiyici aracin dingil sisteminde sag/sol da bulunan pnématik (hava)
kontrolli kériklerin her ikisini birden indirmek/sisirmek yoluyla aracin dikey olarak
algalmasini/yiikselmesini saglayarak ¢alismaktir. Bazi modellerde dingilinin orta
noktasina bagli seviye samandirasi da bulunmakta ve aragta ylkten dolayi yere
yaklasma olursa, samandira koriklerin ayni anda yeteri kadar sisirilmesini ve aracin
yerden yukselmesini saglamakta, boylelikle dikey olarak arag sabit yukseklikte
tutulmaya galisilmaktadir.

Sol hava korligi

Sag hava kériigl

Sekil 3. Treylerlerde kullanilan standart hava kéruklu 3’1t dingil seti.

TEKNIK ARGE ve ROBOTIK OTOMASYON

Sunulmakta olan is fikrinin konusu; 6n g¢alismalarina baslaniimig olan ve patent
bagvurusu yapilmis olan, 2011/07775 TPE basvuru numarasina sahip ve hali hazirda
TPE’nin anlagmali oldugu yurt disi patent ofislerinden birinde inceleme asamasinda olan
elektronik dengeleme (stabilizasyon) ve kontrol moduliiniin (EDKM) gelistirilmesi ve

son Urln haline getirilmesidir.

Sekil 4. EDKM ikinci versiyon prototip i¢ ve dis goriinimleri.
EDKM yapisinda bulunan mikrokontrol6r sayesinde, tasiyici aracin yiik bosaltma iglemi
sirasinda yatay egimi slrekli hesaplanacak, aracin egimi belirlenen algoritmaya gore
degerlendirilecek; boylelikle gerektiginde aracin yatay egimini duzeltecek sekilde dingil
sistemindeki bilesenler kontrol edilecek ve aracin tasidigi damper, ving, vb.

mekanizmalara etki edilecektir.

Boylelikle tasiyici araglarda yuk bosaltma islemi sirasinda, gevresel etkiler ve suruci
hatalarindan kaynaklanabilecek yan yatma/devrilme olaylarinin asgari diizeye
indirilmesi, bu yolla is glicti kaybinin azaltilarak is giivenliginin arttirilmasi, tagimacilik
sektoriindeki mevcut Uretim teknolojisine yenilik getirip otomasyon teknolojilerinin

daha yaygin kullaniminin saglanmasi amaglanmaktadir.

Sekil 5. EDKM ikinci versiyon prototipin montaj goriintiisu.

is fikri ile gelistirimekte olan EDKM, ilk etapta damperli kamyon ve dorselere ydnelik
tasarlanmakla birlikte; ilerleyen siiregte vingler ve beton pompasi ve kule vingleri gibi
araglara yonelik tasarimlar hedeflenmektedir.

Sekil 6. EDKM’nin kullanilabilecegi 6rnek tasiyici araglar.
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